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- Déterminer graphiquement le vecteur du vent réel V(A,V/0)
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1.3 COMPORTEMENT DU NAVIRE EN GIRATION
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Tracez larésultante P du torseur d’action de pesanteur, ainsi que la résultante E du torseur d’action

de I'eau sur le navire.
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Expliquez pourqguoi la position du point | n’a pas varié
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Tracez les actions précédentes, ainsi que celles
appliquées en G; et G, qui résultent de la
modification du « volume » d’eau déplacée.
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