Dans |’ espace réponse réservé achaque partie le candidat identifiera impérativement clairement
le numéro de la question alaquelleil répond.

| EVALUATION DE LA PUISSANCE NECESSAIRE A L'INSTALLATION (1.5 pages) [1: Energiecinétique—
2: P. desactionsde pesanteur — 3 : P. desactionsdu vent — 4 : P. entrainement delaligne]
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ETUDE DE LA SORTIE DE GARE D'UNE CABINE (2 pages) [5: Duréeet longueur de zone d’ accélération -
: Vitesseax=0.9— 7 : Dessin courroies—8: K=?—-9: Oscillations— 10 : Loi d’accélération]
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[11 CONTROLE DE LA VITESSE DE DEPLACEMENT ENTRE GARES (4 pages)

B''1,A=7? -13: Actiondu vent — 14 : C1(p) -15: C2(p) - 16 : Choix du correcteur]

[11: B2=?-12: Bi=?B’;,
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IV ETUDE DU GUIDAGE DESBRINSDE CABLE (2 pages) [17: N° solides- 18 Systemesaisoler, équations
et hypotheses - 19 : Effortssur lesgalets |
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V MAINTIEN DE LA TENSION DU CABLE (2 page) [20: Entréeset sorties - 21 : séquentiel et combinatoire -
22: Al =? -23: Commandedu vérin - 24 : Contrdledu voyant VP - 25 : contrdledel’alarme sonore AS]
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VI ETUDE DU CABLAGE (1page) [26: Schéma adeux cables-27 : Schémaaun cable-28 : Analyse compar ative]
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